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Aufgabe 1

(1) Sei ¢p(x) = Ny(x) — Ni(x — 1), x € R, und N; sei der lineare B-spline. Bestimmen Sie die
Folge a = (a;) € ¢(Z), so dass

dx) =Y a;(2r—j), z€eR

JEL.

(77) Seien ¢ und v verfeinerbar bzgl. der entsprechenden Folgen a,b € ¢(Z) und dem Faktor 2.
Ist die Funktion ¢ + 1 verfeinerbar?

Aufgabe 2
(i) Sei ¢ € C(R), so dass
L
dx) = a;(2r—j), zeR.
=t

Zeigen Sie, dass es keine andere Folge b = (b;) € ¢(Z) existiert, so dass gilt

$(x) = bip(2r —j), zE€R.

jEL

(ii) Zeigen Sie, dass ¢(7), k > 2, ist verfeinerbar bzgl. der Folge a = (a;) € £(Z) mit
dkj:aj und dkj+g20, Ezl,...,k’—l,
falls ¢(x) = Zajgb(lr —j), z eR.
jez
ok
Aufgabe 3 Seien n > 1, ¢ € CF'(R) und ¢(z) := 2"“/ ¢(x —t)dt, keN.
0

Zeigen Sie:

(i) ¥ e C"Y(R),



(it) (x) =Y bp(2x — j) mit b; = (a; + a;_s), j € Z, falls ¢(x) = Y a;0(2x — j), v € R.

= JEZ.

20 Zw(a: —j) =1, falls Z(b(x —j)=1LzeR

JEZ JEZ.

Berechnen Sie die Folgen b aus (i) fiir ¢ = Ny und ¢ = Nj.



